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MAGNA es el nombre comercial del microscopio endoddntico LABOMED. LABOMED es

una marca registrada de Labo America, Inc.
Todas las demas marcas comerciales son propiedad de sus respectivos titulares.

La informacion contenida en este documento era correcta en el momento de su publicacion. Las especificaciones estan sujetas a cambios sin previo
aviso. LABOMED se reserva el derecho a realizar cambios en el producto descrito en este manual de usuario sin previo aviso y sin incorporar dichos
cambios en los productos ya vendidos.

Los productos LABOMED se disefian y fabrican siguiendo procesos de calidad que cumplen los requisitos del sistema de gestidn de la calidad
conforme a la norma ISO 13485.

Ninguna parte de esta publicacion puede ser reproducida, almacenada en un sistema de recuperacion de informacion ni transmitida de
ninguna forma ni por ninglin medio —ya sea electronico, mecanico, de grabacion o de cualquier otro tipo— sin el permiso previo por
escrito de LABOMED.
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MAGNA

1. INTRODUCCION Y USO PREVISTO

LABOMED Magna es un microscopio quirurgico y de diagndstico adaptable a diferentes necesidades quirdrgicas que permite una
visualizacién constante durante todas las fases intraoperatorias de la endodoncia, al proporcionar una vision ampliada del campo
quirdrgico sin comprometer el rendimiento.

El microscopio ofrece una calidad de imagen 6ptica extremadamente alta, una buena profundidad de campo y un amplio campo de visién
para una cirugia precisa. El control de la iluminacién y el punto ocular elevado del cabezal de observacién ayudan a reducir la fatiga del
usuario y permiten un uso cémodo durante largos periodos de tiempo.

Las caracteristicas mas destacadas de este microscopio son:

1. Elcabezal de observacion se puede colocar facilmente con la ayuda de un brazo de suspensién.

2. Unavanzado zoom galileano de 1:6, también convertible en un cambiador de aumento de 8 pasos, permite un aumento éptimo
para diversas necesidades a diferentes niveles de aumento.

3. Se proporciona iluminacién de luz fria con una ldmpara LED de alta intensidad de 50 W mediante una guia de fibra éptica
para una iluminacién adecuada.

4. Un sistema de articulacién sin esfuerzo, el ABA (brazo de equilibrio automatico), cuenta con un sistema de freno electromagnético
que permite la maxima flexibilidad a la hora de maniobrar el dngulo de visidn y la posicién del microscopio.

5. ElLabomed NuVar CMO, con distancia de trabajo variable, viene de serie y ofrece una mayor comodidad al usuario a la hora de
conseguir una distancia de trabajo comoda.

6. Labase cruzada rigida con ruedas giratorias proporciona estabilidad y movilidad al dispositivo.

~

Cuando el microscopio no esta en uso, el brazo de suspension se puede plegar sobre el cuerpo principal para un almacenamiento compacto.

Cualquier incidente grave relacionado con este dispositivo debe notificarse a Labo America, Inc. (EE.
UU.) y a su agencia sanitaria nacional.

USO PREVISTO

El microscopio Magna es un dispositivo alimentado por corriente alterna destinado a su uso durante el diagndstico y la cirugia para
proporcionar una vision ampliada de la zona de interés.

Nota: Utilice el Magna tal y como se especifica en el uso previsto.

CONTRAINDICACIONES: NINGUNA

CONFIGURACIONES
Microscopio N.2 de catdlogo
Soporte de suelo Magna (brazo estandar) 6129100
Soporte de techo Magna (brazo esta}ndar) 6129200
Soporte de pared Magna (brazo estandar)
Soporte de techo Magna (alta resistencia) con brazo largo 6129300
Soporte de pared Magna con brazo largo 6129201
Soporte de suelo Magna con filtro motorizado (brazo estandar) 6129301
Soporte de techo Magna con filtro motorizado (brazo largo) 6129101
Soporte de pared Magna con filtro motorizado (brazo largo) 6129202
6129302
Opciones de montaje en techo (tipo de alta resistencia / 170 mm
de diametro)
Altura del techo Longitud de la columna (microscopio)
10 pies (305 cm) 2,4 pies (740 mm)
12 pies (366 cm) 4,4 pies (1350 mm)

6129000-795 Magna
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2. DESCRIPCION DEL PRODUCTO (SOPORTE DE SUELO)

1. Rueda giratoria con frenos 16. Bloqueo del movimiento hidraulico del brazo de suspensién
2. Parte superior de la base en cruz 17. Brazo de suspension

3. Parteinferior de la base en cruz 18. Ajuste de la tensién del muelle del brazo de suspensién
4. Columna 19. Mando de bloqueo del movimiento del brazo de suspensién
5. Asa de transporte 20. Brazo giratorio

6. Brazo giratorio Mando de bloqueo 21. Conector de 7 pines para el brazo ABA

7. Objetivo principal comun con enfoque preciso 22. Desembrague izquierdo (embrague electromagnético)
8. Desbloqueo a la derecha (embrague electromagnético) 23. Malla metélica con guia de luz de fibra en su interior

9. Oculares 24. Botdn de liberacion ABA

10. Cabezal ergondmico ajustable de 0 a 210° 25. Mando de cambio de filtro

11. Mando de aumento del zoom 26. DBSI

12. Conector de 2 pines para los botones del embrague 27. Rotoplate

13. Mando de control de iluminacién 28. Botdn de zoom para el cambiador de pasos

14. Embrague electromagnético ABA (brazo de equilibrio

automatico)
15. Mando de bloqueo del brazo de equilibrio automatico

6129000-795 Magna
N.2 1.16 Impreso
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3. DESCRIPCION DEL PRODUCTO (MONTAJE EN TECHO)

L] > 15
NCIE%Z
—_—p 1
. ___’2
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(@] o |

Figura 2
1. Columna 13. Objetivo principal comdn con enfoque fino
2. Montaje con cubierta (para uso exclusivo en falsos techos) 14. Desblogqueo con la mano izquierda (embrague electromagnético)
3. Brazo giratorio 15. Placa principal
4. Brazo de suspensién
5. Mando de bloqueo del movimiento hidraulico del brazo de
suspensién
6. Mando de blogueo del brazo de equilibrado automatico
7. Embrague magnético ABA (brazo de equilibrio
automatico)
8. Mando de control de iluminacidn
9. Cabezal ergondmico ajustable de 0 a 210°
10. Oculares
11. Desbloqueo con la mano derecha (embrague
electromagnético)
12 Mandode aumentodelzoom. 3
6129000-795 Magna
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4. REFERENCIAS DE INSTALACION (MONTAIJE EN TECHO)

MONTAIJE EN TECHO (brazo estandar)

TECHO DE
HORMIGON
E;: =
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| 19,68 23,62 59"

//v 220°
/’) 360° T

+250 mm
+10

3050 (10
T20

401 mm
15,75

2026 mm
79,76
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del techo (mm); el resultado serd la
longitud de la columna.
Figura 3
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REFERENCIAS DE INSTALACION (MONTAJE EN TECHO)

SISTEMA DE MONTAIJE EN TECHO PARA una altura de techo de 12 pies
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REFERENCIAS DE INSTALACION (MONTAJE EN TECHO)

SISTEMA DE MONTAIJE EN TECHO PARA una altura de techo de 11 pies
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REFERENCIAS DE INSTALACION (MONTAJE EN TECHO)

SISTEMA DE MONTAIJE EN TECHO PARA una altura de techo de 10 pies
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REFERENCIAS DE INSTALACION (MONTAJE EN TECHO)

Referencias de

marcado 175 mm 175 mm
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PLACA PRINCIPAL
Figura 6

Espaciador de la placa
[T "
» maestra

[ |
X J LHJ L / \ Columna de montaje en techo

@168 mm

Figura 7
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REFERENCIAS DE INSTALACION (MONTAJE EN TECHO)

AN

|

.3

Posicion del operador. El
paciente se encuentra justo
debajo del cabezal 6ptico

del microscopio.
—_ -/

1199 mm
47,20"

694 mm
27,32"

Figura 8
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REFERENCIAS DE INSTALACION (MONTAJE EN TECHO)

\ 1198 mm

Posicion del operador. El

47,16"

paciente se encuentra justo
debajo del cabezal 6ptico
del microscopio.

e

-—___‘//

Figura 9
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5. INSTALACION CON MONTAJE EN TECHO

5A. APLICACIONES EN TECHOS SUSPENDIDOS

Muchas construcciones recientes utilizan techos suspendidos. Siempre que se utilice este tipo de aplicacion
, toda la estructura de soporte y la instalacion eléctrica (115 o 230 VCA, 15 A segun corresponda) son responsabilidad
del cliente y deben estar terminadas antes de la instalacion.

ADVERTENCIA: LA ESTRUCTURA DE SOPORTE PARA LA INSTALACION EN EL TECHO Y EN LA PARED DEBE SER CAPAZ DE
SOPORTAR UN PESO MiNIMO DE 220 LBS (100 kg) Y SER ESTABLE LATERALMENTE Y VERTICALMENTE, SIN VIBRACIONES.

PARA MAS DETALLES DE CONSTRUCCION, CONSULTE LA PAGINA N.2 29 DE ESTE MANUAL.

ADVERTENCIA:

® EL CONJUNTO DEL SOPORTE DE TECHO Y EL CONJUNTO DE LA COLUMNA PUEDEN PESAJAR JUNTOS HASTA
APROXIMADAMENTE 55 KG SIN EL MICROSCOPIO (CONSULTA LA PAGINA 61 PARA MAS DETALLES)

® PARA EVITAR LESIONES PERSONALES, SE REQUIEREN DOS (2) PERSONAS PARA UNA INSTALACION ADECUADA.

PROCEDIMIENTO:

1. Asegurese de que haya un orificio de 350 mm de didmetro en el falso techo para montar la placa maestra de techo.

2. El sistema de montaje en techo Labomed para techos de madera se puede instalar fijando una membrana plana de madera
de al menos 90 mm de grosor a las vigas y, a continuaciéon, montando la placa de techo principal sobre la membrana de
madera, tal y como se muestra en las figuras 10y 11.

3. Utilizando la plantilla de papel suministrada, marque las posiciones de los ocho (8) orificios de montaje en la membrana de
madera, siguiendo la figura.

4. Taladre ocho (8) agujeros piloto de 1/4” (6 mm) directamente en las vigas o en la membrana de madera adicional, segun las
caracteristicas del techo.

5. Coloque una arandela plana de 10 mm sobre cada uno de los ocho tornillos de cabeza hexagonal M10 x 100 mm.

6. Teniendo como referencia el lado plano de la placa maestra, alinee los seis (6) orificios con los orificios piloto de la superficie
de montaje e inserte los tornillos de cabeza hexagonal en los orificios.

7. Apriete la placa maestra con una llave hexagonal de 17 mm.
8. Coloquey alinee el soporte de techo contra la placa maestra e inserte 6 pernos de cabeza hueca M12 x 40.
9. Apriete ligeramente todos los pernos con una llave Allen de 10 mm.

10. Utilice un nivel para asegurarse de que el conjunto de la columna esté nivelado verticalmente. Consulte la seccidn
«Nivelacion del sistema de montaje en techo» para corregir cualquier problema de nivelacion.

11. Una vez nivelada la columna, apriete los 6 pernos al par de apriete maximo.

12. Larealizacién de todos los pasos del 1 al 11 anteriores es responsabilidad del cliente. A continuacién, un representante de
Labomed completara el resto de la instalacién del microscopio.

13. Encienda el sistema con el cable suministrado. Aseglrese de que la toma de corriente alterna sea de grado hospitalario y
esté correctamente conectada a tierra.

14. Vuelva a colocar la placa del falso techo en su sitio.

11
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Membrana de madera

—rViga

i
UL fmvms

— _>Placa maestra Cufia

] —
- N U = Colu
N —
Nivel
Membrana de madera
Viga
_gCufapara
leaca
@
O maestra
@
) Columna
6 E
Soporte de techo de alta tencia y sin
vibraciones (Figura 10)
Nivel
9
Montaje en techo normal.
Figura 11
12
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5B. NIVELACION DEL SISTEMA DE MONTAJE EN TECHO

Es importante asegurarse de que la columna del soporte de techo quede a plomo tras la instalacion. La columna debe estar
perfectamente vertical para evitar que el sistema del microscopio se desplace de un lado a otro. Siga este procedimiento:

1. Utilice la llave Allen de 10 mm para aflojar ligeramente los seis (6) pernos M10.

2. Coloque un nivel en la parte inferior del soporte de techo, tal y como se muestra en la figura, para comprobar la nivelacién
vertical. Utilice cuiias seguin sea necesario y ajuste los pernos RAWL o los pernos de fijacién hasta que la columna quede vertical.

3. Apriete bien todos los tornillos.

AVISO: Las cuias y los materiales para las mismas deben ser proporcionados por el cliente y no los suministra Labomed.
Existen numerosas cufias y materiales para cufias disponibles en el mercado y no se requiere ningun tipo ni marca especificos.

Membrana de madera

- Viga

fﬁ@z ”@

— -_'-ﬂ [ ——— . Placa maestra

Membrana de madera

Viga

] —’D\
U Cuiia
Mj ,_,_,_Cuna de placa
Columna
. —> B\maestra
Nivel
Nivel

O]

O

@

&

]
0
Soporte de techo de alta®®stencia y sin vibraciones Montaje en techo normal
Figura 13 Figura 14
13
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5C. INSTALACION DEL SOPORTE DE TECHO EN TECHOS DE HORMIGON

Fijacion de la placa principal:

1. Utilice la plantilla de papel suministrada para marcar la posicién de los anclajes de la placa principal.

2. Taladre los ocho (8) orificios de montaje de 14 mm de didmetro y 100 mm de profundidad.

3. Coloca una arandela plana de 10 mm y una arandela partida sobre cada uno de los ocho tacos RAWL de cabeza hexagonal M10 x 75.
4. Tomando como referencia la superficie plana de la placa principal, alinea los 8 orificios con los orificios piloto del techo.

5. Inserte los tornillos RAWL de cabeza hexagonal en los orificios y apriete completamente la placa principal con una llave de
vaso hexagonal de 17 mm.

Instalacion del soporte de techo:

6. Coloque el soporte de techo contra la placa principal e inserte 6 pernos de cabeza hueca M12 x 40 tras alinear los 6 orificios
de montaje.

7. Apriete ligeramente todos los pernos con una llave Allen de 10 mm.

8. Utilice un nivel para asegurarse de que el conjunto de la columna esté nivelado verticalmente. Consulte la seccién «Nivelacién
del sistema de soporte de techo» para corregir cualquier problema de nivelacion.

9. Apriete completamente todos los pernos con una llave Allen de 10 mm.

10. El cliente es responsable de organizar todo el procedimiento descrito en los puntos 1 a 9 anteriores. A continuacién, un
representante de Labomed completard el resto de la instalacién del microscopio.

10. Encienda el sistema con el cable suministrado. Asegurese de que la toma de corriente alterna sea de grado hospitalario y
esté correctamente conectada a tierra.

Vuelva a colocar la placa del falso techo en su sitio. .
11. Techo de hormigén

7] _—¥Techo de hormigdn

I »Placa principal
) ___»Placa maestra
D\(uﬁa

Cufia
- p. Columna
@ ——p Columna

=

Nivel
Nivel
@
O
@
&
[)
©
Soporte de techo de alta resistencia y sin vibraciones Montaje en techo normal
Figura 15 Figura 16
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REFERENCIAS DE INSTALACION (SOPORTE DE TECHO DE HORMIGON)

T 7
SL LS
O‘“Ilﬂnﬁun/nﬂo/@ ARTICU | CANTI| NUMERO DE PIEZA DESCRIPCION
O 10 |DAD

1 1 [6129001-048 PLACA SUPERIOR
2 1 6129001111 PILAR
3 1 |6129001-124 ALFILER DE SEGURIDAD
4 1 [6129001-126 CASQUILLO CON BRIDA
5 2 (6129001131 ARANDELA
6 1 16129001-805 CUBIERTA DE TECHO ASSLY
7 1 [6129004-801 PLACA PRINCIPAL
8 8 [S5180 M4 X 4/GRB/UB
9 4 (S5707 PERNOALLENM10X40
10 2 |55802 TORNILLO DE CABEZA PLANA HD Méx16
m |8 |55854 TAPON RAVAL M10
1[4 |558% TUERCAHEXAGONAL M10
13 (6 55921 Tomillo de cabeza hueca M12x40

Figura 17
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6. DESCRIPCION DEL PRODUCTO (MONTAJE EN PARED)

Figura 18 :

Soporte de montaje en pared

Eje de montaje

Brazo giratorio

Brazo de suspension

Mando de bloqueo del movimiento hidrdulico del brazo de suspensién
Mando de bloqueo del brazo de autoequilibrio

Embrague magnético ABA (brazo de equilibrado automatico)

Mando de control de iluminacidn

LN EWNR

Cabezal ergondmico ajustable de 0 a 210°

=
o

. Oculares

[y
[y

. Desbloqueo con la mano derecha (embrague electromagnético)

=
N

. Mando de aumento del zoom

=
w

. Objetivo principal comun con enfoque fino

[y
S

. Desblogqueo con la mano izquierda (embrague electromagnético)

16

12 -7
6129000-795 Magna N.2 1.16 Impreso
en febrero de

2026



REFERENCIAS DE INSTALACION (MONTAIJE EN

PARED)

%E mm

1347

53,03

MAGNA

Figura 19

Posicion del operador. El
paciente se encuentra justo
debajo del cabezal 6ptico del

microscopio.

6129000-795

Magna

N.2 1.16 Impreso
en febrero de
2026
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REFERENCIAS DE INSTALACION (MONTAJE EN
PARED)

La rotacion del brazo horizontal alrededor de
la columna en el soporte de pared esta
limitada, ya que la pared actua como tope.

La rotacion del brazo de suspension
alrededor del brazo horizontal, tanto en el
soporte de techo como en el soporte de
suelo, es de 360°.

Figura 20

18
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REFERENCIAS DE INSTALACION (SOPORTE DE PARED)

Soporte de pared Magna con brazo corto

340 mm
406 mm

500 mm 600 mm —
T

125

£
£
=
9
8 220° —
g
£
[=]
g
b
+
£ —
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£ ] £
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b o
& 3

1232 mm

1063 mm

Figura 21

Soporte de pared Magna con brazo largo

1150 mm -

1000 mm

340 mm 500 mm
~ ““ Wy;nmm'

7
£
&
- 1
13600 g
E
. +\!
s i
£ I
3 s
] g i
=
g 5
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Figura 22
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REFERENCIAS DE INSTALACION (MONTAIJE EN PARED)

Soporte de pared: REFERENCIA DE MARCADO

Fijaciéon del soporte de pared

Referencia
A Plantilla de papel para el marcado
B Montaje en pared

C Distancia desde el suelo: consulte la altura adecuada segun la configuracidn solicitada
en las figuras 21 0 22

6 - AGUJERO DE CONTRAFUERTE
@ 16 mm x 2,0 mm de profundidad
AGUJERO PASANTE @ 11,0 mm

406 mm
16"

492"

125 mm

|

—e -
£
IS
Wl

A B C
Figura 23
20
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7. INSTALACION EN PARED

INSTALACION EN PARED

Antes de comenzar la instalacién de los microscopios de montaje en pared de Labomed, debe asegurarse de que

MAGNA

haya espacio suficiente segun la configuracion seleccionada. Consulte las figuras 21y 22.

Mida la distancia entre los centros de los montantes. El modelo de montaje en pared de Labomed esta disefiado
para montarse directamente en una pared con montantes de madera separados 406 mm (16”) entre centros o en

una pared sélida de ladrillo u hormigdn con un grosor minimo de 229 mm (9”).

£ )g?/
£
Q
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‘ A%
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g B
a2l & £
=3 ]
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£
£ R
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n.mm“
FanY
Y %
£
£
Q|-
25mm 406 £0,2 25mm
Ig 16 1"
456 mm
Figura 24
iNDICE
. 6-AGUJERO PASANTE @12,
1. Plantilla de papel para marcar - 1
2. Montaje en pared - 1
3. Tornillos hexagonales de cabeza redonda (para paredes de madera) - 6
4. Arandela lisa -6
5. Pernos de anclaje RAWL (para muros de mamposteria) -6
6. Perno con casquillo -6
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7A. INSTALACION EN PARED DE MADERA

6 tornillos para madera de cabeza hexagonal
/ 210x 100

CN
6 arandelas
TAPON RAWAL M10 N.2 DE
PIEZA 55-855 (6 uds.)
Figura 25
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7B. INSTALACION EN PARED DE LADRILLO MACIZO

TACO RAVAL M10 x 75 mm
SS-854 (6 uds.)
PARA FIJAR EN LA PARED

PERNO M10 x 75 mm
§S-854 (6 uds.)
FIJADO EN EL TACO RAVAL

O—6_

TAPA PARA TACO RAVAL 7\

M10 SS-855 (6 UN.)

Figura 26
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8. PROCEDIMIENTO DE INSTALACION EN PARED

8A. INSTALACION EN PARED CON DISTANCIA ESTANDAR ENTRE MONTANTES DE MADERA DE
DIECISEIS PULGADAS (16"/406 MM)

Para fijar el sistema de montaje en pared a una estructura con montantes de madera separados 16 pulgadas (406
mm) entre centros, se recomienda utilizar tornillos de cabeza hexagonal de 3/8" x 4".

Figura 27

ADVERTENCIA: LOS ACCESORIOS DE MONTAJE SUMINISTRADOS PARA PAREDES DE MADERA NO ESTAN DISENADOS PARA SU
INSTALACION EN PAREDES CON MONTANTES DE ACERO NI EN PAREDES DE BLOQUES DE HORMIGON O DE ALBANILERIA.
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8A.1. NIVELACION DEL CONJUNTO DE LA PLACA DE MONTAJE EN PARED

Es importante asegurarse de que el soporte de pared (6137100-806) quede nivelado tanto horizontal como
verticalmente tras su instalacion. La nivelacion del conjunto del soporte de pared es necesaria para evitar que el
sistema de microscopio se desplace de un lado a otro cuando se utilice en su extensién maxima.

N

7

9.

montaje en
pared
Cuia
&
L— @
@i—-—-—""——
—

Conjunto de

Figura 28

. Apriete ligeramente los tornillos de la parte superior, dejando los de la parte inferior ligeramente flojos.
. Coloque un nivel en la parte superior de la placa trasera para comprobar la nivelacién horizontal. Véase la figura 28.
. Utilice la llave de vaso de 17 mm y el trinquete para aflojar ligeramente los tornillos de cabeza hexagonal de 3/8”

x 4" situados en las esquinas de la placa trasera.

. Ajuste la placa trasera hasta que quede nivelada y apriete los tres tornillos de cabeza hexagonal de la parte

inferior, dejando los de la parte superior ligeramente aflojados.

. Coloque un nivel verticalmente a lo largo de la cara del soporte de pared, a ambos lados, para asegurarse de que

quede perpendicular al suelo. Véase la figura anterior.

. Si el soporte de pared no estd perpendicular, inserte material de calce entre el soporte y la pared junto a los

tornillos de fijacion. Véase la figura anterior.
Compruebe con el nivel y apriete los tornillos de fijacidon una vez que el soporte esté nivelado.

. Compruebe el otro lado e inserte cufias seglin sea necesario y, a continuacién, apriete los tornillos de fijacion.

8.

Cuando el soporte de pared esté nivelado, tanto horizontal como verticalmente, apriete firmemente los seis
tornillos de fijacion antes de instalar el microscopio.

La nivelacion y la instalacion del soporte de pared son responsabilidad del cliente. Un representante de Labomed

se encargara del resto de la instalacion del microscopio a continuacion.
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8B. INSTALACION DEL SOPORTE DE PARED EN UNA PARED DE ALBANILERIA DE LADRILLO
MACIZO CON UN GROSOR MINIMO DE 9”

Para fijar este modelo de soporte de pared a una pared de ladrillo macizo, utilice los seis (6) pernos de anclaje RAWL
M10 x 75 mm suministrados. Véase la figura siguiente.

Figura 29 @

1. Determine la ubicacién deseada en la pared donde se va a montar el microscopio.

2. Coloque la plantilla de papel contra la pared y fijela con cinta adhesiva. Marque seis (6) agujeros asegurandose
de que la plantilla quede recta.

3. Con una broca para mamposteria de 16 mm, taladre seis (6) agujeros de 16 mm y una profundidad minima de
75 mm en la pared, espaciados tal y como se indica anteriormente.

4. Utilice pernos de anclaje RAWL de 10 mm x 75 mm de longitud.
5. Introduzca los pernos RAWL a través de los agujeros y insértelos con cuidado en la pared.
6. Retire el perno roscado.

7. Coloca el soporte de pared contra la pared. Coloca una arandela plana debajo de la cabeza del perno de
cabeza hexagonal y enrosca los seis (6) pernos RAWL en la pared.

8. Utilizando una llave de vaso de 17 mm y un sistema de trinquete, apriete los seis (6) pernos RAWL para fijar
el soporte de pared en su posicion. Asegurese de que el soporte de pared (borde superior y cara frontal) esté
nivelado.

9. La nivelacién y la instalacion del soporte de pared son responsabilidad del cliente. Un representante de Labomed
completara el resto de la instalacién del microscopio a continuacioén.

AVISO: Las cuias y los materiales para las cuiias deben ser proporcionados por el cliente y no los suministra
Labomed. Existen numerosos materiales para cufias disponibles en el mercado y no se implica ningln tipo o marca
especificos.
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Nivel

Montaje del soporte de /
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8B.1. NIVELACION DEL SOPORTE DE PARED EN PARED DE OBRA

1. Apriete ligeramente los pernos de la parte superior, dejando los de |a parte inferior ligeramente flojos.
2. Coloque un nivel en la parte superior de la placa trasera para comprobar la nivelacidn horizontal. Véase la figura 30.

3. Utilice una llave de carraca con llave de vaso de 17 mm para aflojar ligeramente los seis (6) pernos de
palanca situados en las esquinas de la placa trasera.

4. Ajuste el soporte de pared hasta que quede nivelado y apriete los tres pernos RAWL de la parte inferior,
dejando los pernos de palanca superiores ligeramente aflojados.

5. Coloque un nivel verticalmente a lo largo de la cara de la placa trasera, a ambos lados, para asegurarse de que
quede perpendicular al suelo. Véase la figura 30.

6. Si la placa trasera no esta perpendicular, inserte cufias entre la placa trasera y la pared junto a los pernos
RAWL. Compruébelo con el nivel y apriete los pernos de palanca una vez que el soporte esté nivelado.

7. Compruebe el otro lado e inserte cufias seglin sea necesario; a continuacion, apriete los pernos de
palanca. Véase la figura 30.

8. Cuando la placa trasera esté nivelada, tanto horizontal como verticalmente, apriete firmemente los seis
pernos de palanca antes de instalar el microscopio.

8.B.2. INSTALACION DEL CONJUNTO DEL BRAZO HORIZONTAL

1. Abra la caja del brazo del microscopio y saque el brazo.

2. Desenrosque el tapdn roscado del eje del soporte de pared, tal y como se muestra en la fig. 30.

3. Monte el brazo en el eje del soporte de pared siguiendo la figura 3 y vuelva a colocar el tapdn roscado en
su sitio.

4. Complete el resto de la instalacion segun las figuras 1, 2, 3 0 4, seglin corresponda.

Para obtener mds informacidn sobre la instalacién y el uso del microscopio, consulte la seccién 10 y siguientes.
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9. REQUISITOS DE CONSTRUCCION (SOPORTE DE TECHO/PARED)

1. Elsoporte de techo o de pared Magna debe instalarse tal y como se detalla en este manual.

2. Elespecialista en construccion debe confirmar por escrito que se han cumplido las normas y reglamentos regionales y locales aplicables y que se han
respetado los puntos que se enumeran a continuacion. El cliente debe conservar esta confirmacion junto con su documentacion sobre el soporte de
techo. El cliente debe adjuntar una copia de este documento a su documentacion.

3. El techo sobre el que se vaya a instalar el soporte de techo debe tener la siguiente capacidad de carga:

Fuerza perpendicular: minimo 1500 Nm
Par: perpendicular al techo, minimo 1 500 Nm.
Paralelo al techo: 1 200 Nm como minimo.
Tenga en cuenta también cualquier carga adicional que actue sobre el techo y cualquier otra carga anclada en el mismo. El techo debe
estar fabricado, preferiblemente, con un espesor minimo de 8 pulgadas de hormigédn.
4, Laplaca maestra debe instalarse en el momento de la construccion.

u

La distancia minima requerida desde el borde en todos los lados es de 16”.

o

La placa del techo debe alinearse en posicidén paralela (desviacion maxima de £1°).

A la hora de calcular la resistencia efectiva, se debe tener en cuenta lo siguiente:

® Especificaciones del fabricante de los pernos o anclajes.

® (Calidad de la estructura del techo, por ejemplo, la resistencia y el espesor del hormigdn.

® Distancia entre los orificios de anclaje y efecto de debilitamiento de los mismos en el techo.

NOTA:

Si alguna vez se sustituye un soporte de techo ya instalado, nunca reutilice los anclajes antiguos. Se deben taladrar nuevos orificios de anclaje. Al calcular
la resistencia efectiva de los nuevos anclajes, asegurese de tener en cuenta el efecto de debilitamiento de los orificios antiguos en el techo.

Teniendo en cuenta los aspectos anteriores, la persona responsable del edificio debe decidir cual es el método de anclaje mas adecuado y asumir la
responsabilidad correspondiente.

El peso del soporte, incluido el microscopio quirurgico, es el siguiente:
® Soporte de techo normal (véase la pagina 12): aprox............... 30 kg.
® Soporte de techo de alta resistencia (véase la pagina 12): aprox. 55 kg.
® Microscopio quirurgico (brazo giratorio y brazo de suspension): aprox. ............. 20 kg.
® Soporte para MiCrosCopio: aproX. .......cccveeeeereveenn. 12 kg.
® Peso total del Magna (soporte de techo normal) = aprox.........ccccceevvennee. 62 kg
® Peso total del Magna (soporte de techo de alta resistencia) = aprox. 87 kg

Control y alimentacion eléctrica del sistema
Cable de alimentacion: 3/1,5
mm?. Fusible: 4,0 A.

Consumo eléctrico: 200 W

NOTA:

En el lugar de instalacién, cerca de la brida de techo, debe disponerse de una toma de corriente con conexion a tierra de proteccion
correctamente instalada. Los terminales para las conexiones de alimentacidn se encuentran en el soporte de techo.
Equipotencializacion: adopte las medidas necesarias en el edificio para incluir el instrumento en las medidas de proteccidn de
«equipotencializacion».
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10. ADVERTENCIAS Y PRECAUCIONES

LABOMED no se hace responsable de la seguridad y fiabilidad de este instrumento cuando:
- El montaje, desmontaje, reparacion o modificacién lo realicen distribuidores o personas no autorizadas.
- El instrumento no se utilice de acuerdo con este manual de usuario.

Una ADVERTENCIA es una instruccion que llama la atencion sobre el riesgo de lesiones o muerte.

ADVERTENCIA: LOS USUARIOS DE ESTE EQUIPO DEBEN HABER RECIBIDO UNA FORMACION EXHAUSTIVA SOBRE LOS PROCEDIMIENTOS
MEDICOS APROPIADOS. ADEMAS, DEBEN DEDICAR EL TIEMPO NECESARIO A LEER Y COMPRENDER ESTAS INSTRUCCIONES ANTES DE
REALIZAR CUALQUIER PROCEDIMIENTO. ASIMISMO, DEBEN LEER Y COMPRENDER LAS INSTRUCCIONES DE CUALQUIER OTRO EQUIPO
QUE SE UTILICE JUNTO CON ESTE MICROSCOPIO (POR EJEMPLO, GENERADORES ELECTROQUIRURGICOS). EL INCUMPLIMIENTO DE ESTO
PODRIA PROVOCAR LESIONES AL PACIENTE Y/O DANOS AL MICROSCOPIO.

ADVERTENCIA: ESTE INSTRUMENTO DEBE UTILIZARSE CUMPLIENDO ESTRICTAMENTE LAS INSTRUCCIONES DESCRITAS EN ESTA GUIA
DEL USUARIO. NO SE PUEDE GARANTIZAR LA SEGURIDAD DEL OPERADOR NI EL CORRECTO FUNCIONAMIENTO DEL INSTRUMENTO SI SE
UTILIZA DE UNA MANERA NO ESPECIFICADA POR LABOMED.

ADVERTENCIA: NO REPARE NI REALICE MANTENIMIENTO EN ESTE INSTRUMENTO SIN LA AUTORIZACION DE LABOMED. CUALQUIER
REPARACION O MANTENIMIENTO DE ESTE INSTRUMENTO DEBE SER REALIZADO POR PERSONAL EXPERIMENTADO O DISTRIBUIDORES
FORMADOS POR LABOMED; DE LO CONTRARIO, PODRIAN PRODUZCARSE LESIONES GRAVES AL OPERADOR O AL PACIENTE.

ADVERTENCIA: CUALQUIER MODIFICACION DE ESTA UNIDAD DEBE SER AUTORIZADA POR LABOMED; DE LO CONTRARIO, PODRIAN
PRODUZCARSE LESIONES GRAVES AL OPERADOR O AL PACIENTE.

ADVERTENCIA: SI SE MODIFICA ESTE INSTRUMENTO, DEBEN REALIZARSE LAS INSPECCIONES Y PRUEBAS ADECUADAS PARA GARANTIZAR
QUE SE SIGA UTILIZANDO DE FORMA SEGURA.

ADVERTENCIA: PARA EVITAR EL RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, ESTE EQUIPO SOLO DEBE CONECTARSE A UNA RED DE ALIMENTACION CON
TOMA DE TIERRA DE PROTECCION; DE LO CONTRARIO, PUEDEN PRODUCIRSE DANOS EN ESTE INSTRUMENTO Y/O LESIONES AL OPERADOR O
AL PACIENTE.

ADVERTENCIA: ASEGURESE DE QUE LA TENSION APLICADA A LA UNIDAD SEA LA MISMA QUE LA INDICADA EN LA PLACA DE
CARACTERISTICAS; DE LO CONTRARIO, LA UNIDAD PODRIA SUFRIR DANOS.

ADVERTENCIA: PARA SU USO EN ENTORNOS CON FLUCTUACIONES DE TENSION, SE RECOMIENDA EL USO DE UN ESTABILIZADOR DE
TENSION CONSTANTE PARA UN FUNCIONAMIENTO SEGURO Y EFICIENTE DEL DISPOSITIVO.

ADVERTENCIA: ESTE INSTRUMENTO DEBE CONECTARSE A UNA TOMA DE CORRIENTE CON TOMA DE TIERRA. NO RETIRE NI ANULE LA
CONEXION A TIERRA DEL CONECTOR DE ENTRADA DE ALIMENTACION NI DEL CABLE DE ALIMENTACION DE LA UNIDAD DE ESTE
INSTRUMENTO. SU DANO PODRIA CAUSAR LESIONES AL OPERADOR O AL PACIENTE.

ADVERTENCIA: EL EQUIPO O SISTEMA NO DEBE UTILIZARSE JUNTO A O APILADO CON OTRO EQUIPO Y, EN CASO DE QUE SEA
NECESARIO SU USO JUNTO A O APILADO, DEBE VIGILARSE EL EQUIPO PARA VERIFICAR SU FUNCIONAMIENTO NORMAL EN DICHA
CONFIGURACION.

ADVERTENCIA: ESTE INSTRUMENTO NO ES APTO PARA SU USO EN PRESENCIA DE MEZCLAS ANESTESICAS INFLAMABLES, COMO EL
OXIGENO O EL OXIDO NITROSO.

ADVERTENCIA: RADIACION LED: NO MIRAR DIRECTAMENTE AL HAZ DE LUZ CUANDO EL MICROSCOPIO ESTE ENCENDIDO. EL
INSTRUMENTO PERTENECE AL GRUPO DE RIESGO 2 SEGUN LA NORMA IEC 62471. (RIESGOS DE LA LUZ AZUL).

ADVERTENCIA: EL USO DE ACCESORIOS O CABLES DISTINTOS DE LOS ESPECIFICADOS POR LABOMED, ASi COMO DE PIEZAS DE
RECAMBIO NO AUTORIZADAS PARA LOS COMPONENTES INTERNOS, PUEDE PROVOCAR UN AUMENTO DE LAS EMISIONES O UNA
DISMINUCION DE LA INMUNIDAD DEL EQUIPO.
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ADVERTENCIAS Y PRECAUCIONES

Una PRECAUCION es una instruccion que llama la atencién sobre el riesgo de dafios en el producto.

PRECAUCION: LOS CIRCUITOS INTERNOS DEL INSTRUMENTO CONTIENEN DISPOSITIVOS SENSIBLES A LAS DESCARGAS
ELECTROSTATICAS (ESD) QUE PUEDEN SER SENSIBLES A LAS CARGAS ESTATICAS PRODUCIDAS POR EL CUERPO HUMANO. NO
RETIRE LAS TAPA SIN TOMAR LAS PRECAUCIONES ADECUADAS CONTRA LAS DESCARGAS ELECTROSTATICAS.

PRECAUCION: NO UTILICE DISOLVENTES NI SOLUCIONES DE LIMPIEZA AGRESIVAS EN NINGUNA PARTE DE ESTE INSTRUMENTO, YA
QUE PODRIA PROVOCAR DANOS EN LA UNIDAD. CONSULTE LA SECCION DE CUIDADO Y MANTENIMIENTO PARA OBTENER
INSTRUCCIONES DETALLADAS DE LIMPIEZA.

PRECAUCION: LOS EQUIPOS ELECTRONICOS MEDICOS REQUIEREN PRECAUCIONES ESPECIALES EN RELACION CON LAS CARGAS
ELECTROMAGNETICAS (EMC) Y DEBEN INSTALARSE Y MANTENERSE DE ACUERDO CON LA INFORMACION SOBRE EMC
PROPORCIONADA EN LA DOCUMENTACION ADJUNTA.

PRECAUCION: LOS EQUIPOS DE COMUNICACIONES DE RADIOFRECUENCIA (RF) PORTATILES Y MOVILES PUEDEN AFECTAR A LOS
EQUIPOS ELECTRICOS MEDICOS.

PRECAUCION: ESTE INSTRUMENTO NO DEBE UTILIZARSE CERCA DE EQUIPOS QUIRURGICOS QUE EMITAN ALTA FRECUENCIA.
PRECAUCION: NO CONECTE AL DISPOSITIVO NINGUN EQUIPO QUE NO ESTE PREVISTO PARA SU USO CON EL MISMO.

PRECAUCION: NO UTILICE UN ADAPTADOR CONVERTIDOR QUE CONVIERTA EL ENCHUFE DE CA DE TRES CLAVIJAS EN UN ENCHUFE
DE DOS CLAVIJAS, YA QUE LA FUENTE DE ALIMENTACION DE ESTE MICROSCOPIO NO QUEDARA CORRECTAMENTE CONECTADA A
TIERRA'Y PODRIA PROVOCAR UNA DESCARGA ELECTRICA.

PRECAUCION: DESENCHUFA EL CABLE DE ALIMENTACION DE LA TOMA DE CORRIENTE DE LA PARED MIENTRAS
COMPRUEBAS SI SE HA QUEMADO UN FUSIBLE.

PRECAUCION: NO DESLICE EL MICROSCOPIO SOBRE CABLES O AGUJEROS.
PRECAUCION: NO RETIRE LAS PERLAS DE FERRITA SI ESTAN INSTALADAS EN LOS CABLES.

PRECAUCION: LAS CARACTERISTICAS DE EMISION DEL EQUIPO LO HACEN ADECUADO PARA SU USO EN AREAS INDUSTRIALES
Y HOSPITALES (CISPR 11, CLASE A). SI SE UTILIZA EN UN ENTORNO RESIDENCIAL (PARA LO CUAL NORMALMENTE SE
REQUIERE CISPR 11, CLASE B). ES POSIBLE QUE ESTE EQUIPO NO OFREZCA UNA PROTECCION ADECUADA A LOS SERVICIOS DE
COMUNICACION POR RADIOFRECUENCIA. EL USUARIO PODRIA TENER QUE TOMAR MEDIDAS DE MITIGACION, COMO
CAMBIAR LA UBICACION O LA ORIENTACION DEL EQUIPO.

PRECAUCION: EL DISPOSITIVO NO DEBE FUNCIONAR SIN LAS FUNDAS DE SILICONA EN LAS ASAS Y TODOS LOS MANDOS.
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11. EXPLICACION DE LOS SIMBOLOS

Advertencia: jRespete todas las etiquetas de advertencia y las notas! Si falta alguna etiqueta en su instrumento o se ha

& vuelto ilegible, pdngase en contacto con el fabricante para obtener nuevas etiquetas.

A Etiqueta de precaucion: Respete todas las notas de precaucion para evitar cualquier situacion indeseada con el instrumento.

ﬁ Control de brillo: Una vez encendida la iluminacién, el usuario puede ajustar el brillo de forma continua girando el

mando adecuadamente.

@ Se deben consultar los documentos adjuntos.
‘ € Cumplimiento del Reglamento sobre productos sanitarios (UE) MDR 2017/745.

@ Bloqueo del brazo de suspension.

Ll
ﬂ «Esta cara hacia arriba»: indica la posicion vertical correcta del embalaje de transporte. I
«Mantener seco»: el embalaje de transporte debe mantenerse alejado de la lluvia.

Fabricante

T «Fragil»: el contenido del embalaje de transporte es fragil y debe manipularse con cuidado.l:{'i']}

Pueden producirse interferencias electromagnéticas en las proximidades de dispositivos que lleven

este simbolo. AL Corriente alterna.

ik J
t .ﬂ Reciclaje de materiales de embalaje.

I“{e\ﬁ Ajuste de tension.

& Eliminacion selectiva de residuos de aparatos eléctricos. No
-
¥

L}

—
@ apto para su uso con RM (resonancia magnética).

No desequilibre mas de 5°.

Para alimentacion del ABA (brazo de autoequilibrio).

M D Producto sanitario.
Representante autorizado en Europa
@I N.2 de serie (AA-Afio, MM-Mes, XXXX-N.2 de serie)

N.2 de modelo
—E_ Fusible

@ Carga maxima de seguridad: 12 kg

Proteccién contra la entrada de agua y polvo

IP 20

MAGNA
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12. NORMAS Y DIRECTIVAS

El instrumento descrito en este manual de usuario se ha disefiado de conformidad con las siguientes normas:

*  |SO 8600-3 Primera edicién 01-07-1997 ENMIENDA 1 Optica e instrumentos dpticos. Endoscopios médicos y accesorios
endoscdpicos. Parte 3: Determinacion del campo de visidn y la direccidn de vision de los endoscopios con dptica.

® |SO 8600-5, primera edicidn, 15 de marzo de 2005. Optica y foténica. Endoscopios médicos y dispositivos de endoterapia.
Parte 5: Determinacion de la resolucién dptica de los endoscopios rigidos con dptica.

® |SO 13485y USFDA 21 CFR 820: Sistemas de gestion de la calidad homologados por UL.
® |SO 14971: Gestidn de riesgos de los productos sanitarios.

DIRECTIVAS / REGLAMENTOS:

® Reglamento (UE) 2017/745

* |EC60601-1-3.1, edicidn (2012)
® |EC60601-1-2, 4.2 edicidn (2014)
® EN55011:2016

CLASIFICACIONES

® En Europa, segun el Reglamento (UE) 2017/745 (MDR), el dispositivo es un instrumento de Clase I, de conformidad con la regla 13 del
anexo VIII.

® En Estados Unidos, la clasificacion de la FDA es de Clase I.

® Cumpla todas las normativas aplicables en materia de prevencion de accidentes.

® (CddigoIP: IP 20
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13. DESEMBALAIJE

El aparato se entrega en grupos modulares semimontados, junto con un kit de instalacién y un manual de usuario. Compruebe lo siguiente

al desembalar el dispositivo:

1.

Base cruzada movil en dos partes con frenos en las ruedas giratorias, o soporte de techo o soporte de pared, segun lo solicitado.

Columna, segun el tipo de montaje solicitado (suelo o pared/techo).

Conjunto de brazo giratorio y brazo de suspensidn con cable de fibra dptica. Dependiendo del tipo de montaje (suelo o
pared/techo).

Brazo de equilibrado automatico (ABA) con conjunto Magnichanger y NuVar CMO con distancia focal variable.

Cabezal de observacion Ergo inclinable de 0 a 210°.

DBSI (divisor de haz doble inclinado), diafragma de doble iris, Rotoplate.

Adaptador para cdmaras DSLR con montura para Sony, Canon o Nikon, segun se solicite.

Par de oculares segun se solicite.

Cable de alimentacion.

10. Kit de instalacion

a. Llave Allen de 5 mm
b. Llave Allen de 8 mm

11. Manual de usuario

12. Plantilla de papel para marcar la ubicacién. (Solo en caso de montaje en techo o en pared)
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MAGNA

14. INSTALACION DE LA BASE EN CRUZ (SOPORTE MOVIL)

1. Abralacaja que contiene la base inferior en cruz tal y como se muestra en la
fig. 1.

Fig. 1

2. Saque la parte inferior de la base en cruz y coldquela en el suelo tal y como se
muestra en la fig. 2.

Fig. 2

3. Abra la caja que contiene la parte superior de la base en cruz, tal y como se
muestra en la fig. 3.

Fig. 3
4. Saque la parte superior de la base en cruz y coléquela sobre el suelo, tal y

como se muestra en la fig. 4.

5. Consulte la fig. 5. Alinee la parte superior de la base en cruz con la parte
inferior de la misma, haciendo coincidir los pasadores de guia con los orificios
de guia, y apriete los 4 tornillos suministrados.

6. Labase en cruz montada tendrd el aspecto que se muestra en la fig. 6.

Fig. 6
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MAGNA

14.1 INSTALACION DEL MICROSCOPIO (SOPORTE MOVIL)

1. Abre la caja del microscopio. Saca la columna de la caja. Monta la
columna en el eje de la base alineando los orificios correspondientes de la

columna (A) y del eje (B). Fijala con
(3) Tornillos Allen M6x16 mm (C) utilizando una llave Allen de 4 mm, tal y

como se muestra en la fig. 7.

2. Saca el conjunto del brazo de la misma caja y sigue las instrucciones que
se indican a continuacién:

a. Asegurese de que el pomo de bloqueo del brazo giratorio (D) esté
aflojado.
Monte el conjunto del brazo en el eje (F).
Alinee los tres orificios (E) con el orificio roscado del eje (F).
d. Utilice una llave Allen de 4 mm y apriete los 2 tornillos Allen M6x16 mm

(G).

o

3. Abre otra caja y saca el conjunto del soporte de su embalaje siguiendo
las instrucciones que se muestran en la fig. 8.
a. Inserte el eje (H) del brazo de equilibrado automatico (ABA) en el
brazo de suspensién tal y como se muestra en la fig. 8.
b. Fije el brazo de equilibrado automatico (ABA) con el pomo
roscado (l), tal y como se muestra en la fig. 8.
C. Asegurese de que el tornillo de seguridad (1) esté colocado y
apretado en la posiciéon (2), de modo que el acoplamiento no se suelte
si el pomo (l) se desenrosca accidentalmente.

d. Asegurese de que las asas del Magnichanger (M) tengan fundas de silicona.

Fig. 7(a)
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MAGNA

INSTALACION DEL MICROSCOPIO (SOPORTE MOVIL)

4. Instala los accesorios estdndar en el conjunto del soporte tal y como se
indica a continuacién:

a. Afloje el tornillo prisionero M4 (3) con una llave Allen de 2 mm vy fije el
diafragma de doble iris (J) al Magnichanger volviendo a apretar el tornillo
prisionero M4.

b. Afloje el tornillo sin cabeza M4 (4) con una llave Allen de 2 mm en el diafragma
de doble iris y fije el DBSi (divisor de haz doble inclinado) (K); a continuacion,
vuelva a apretar el tornillo sin cabeza M4.

C. Retira la tapa final del DBSi girando el anillo (5) en sentido antihorario y fija el
adaptador para camara DSLR (L) alineando la ranura; a continuacién, gira el anillo
(5) en sentido horario para apretarlo. Afloja el pomo
(6) del adaptador para DSLR vy fije la montura suministrada (Canon, Nikon, Sony
(L.1)). Vuelva a apretar el mando (6) para fijar la montura C.

d. Afloja el tornillo sin cabeza M4 del DBSi con una llave Allen de 2 mm y fija la
Rotoplate (M). Vuelve a apretar el tornillo sin cabeza M4.

e. Afloje el tornillo sin cabeza M4 de la Rotoplate con una llave Allen de 2 mm,
fije el cabezal Ergo (inclinable de 0° a 210°) (N) y vuelva a apretar el tornillo sin
cabeza M4.

f. Ajuste ambos oculares a (0) dioptrias en el cabezal Ergo.

Nota: Asegurese de que los accesorios estén bien fijados para obtener mejores Fig. 9
resultados visuales.

5. Monte la guia de luz siguiendo los pasos que se indican a continuacién:

a. Apague el sistema de iluminacion.
La guia de luz viene preinstalada a través del brazo giratorio (que alberga el
sistema de iluminacién LED y el brazo de suspension) y a través de la cubierta
del cable.r.:"a!x"x El cable de fibra éptica debe encajar en su posicidn al insertarlo
en el soporte de fibra 6ptica.

b. Una malla metalica para el tendido de cables est4 fijada de forma permanente
al brazo portador en el punto (P).

C. Dobley junte la malla metalica en el punto (P) con una mano e inserte la guia
de luz de fibra en la malla con la otra mano.

d. A continuacién, suelte la malla metélica y fije su otro extremo a la cubierta del
cable en el punto (H). Véase la fig. 14.

€. Aseglrese de que la guia de luz se haya tendido a través de la malla metalica hacia
el sistema de soporte de tal forma que no obstruya el microscopio y que este
pueda moverse en todo su rango de movimiento sin estirar, doblar ni retorcer la
guia de luz.
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14.2 CONEXIONES ELECTRICAS

Conecte el cable de alimentacién a la toma de corriente alterna (1)
situada en la parte posterior del brazo giratorio, tal y como se muestra
en la fig. 11.

Encienda el dispositivo mediante el interruptor de encendido/apagado

).

Nota: La fuente de alimentacion esta disefiada con una entrada
universal de 100 V-240 V CA, 50/60 Hz. Para enchufar la fuente de
alimentacion, siga las instrucciones que figuran en la etiqueta del
producto (3) situada en la parte inferior del brazo, tal y como se
muestra en la fig. 11.

1. SUSTITUCION DE LA FUENTE DE ILUMINACION

a. Retire las cubiertas del brazo giratorio desenroscando los tornillos de
la parte superior e inferior, tal y como se muestra en la fig. 12.

b. Desconecte las conexiones de la fuente de alimentacién y sustituya el
conjunto de iluminacién (A) de la fig. 12 por uno nuevo; a
continuacion, vuelva a conectar las conexiones.

C. Vuelva a montar las cubiertas del brazo.
2. SUSTITUCION DEL FUSIBLE

a. Localice el fusible en la entrada de CA (B), tal y como se muestra en
la fig. 13.

b. Utilice un destornillador de cabeza plana para abrir el
compartimento de los fusibles (C). Se incluyen dos fusibles: uno es
el fusible en uso y el segundo es un fusible de repuesto.

C. Sustituya el fusible fundido por el fusible de repuesto y cierre el
compartimento de los fusibles.

Nota: Para conocer los valores nominales adecuados del fusible
utilizado en el microscopio, consulte la etiqueta que se muestra en la
fig. 11.

MAGNA

Fig. 13

6129000-795 Magna

38

N.2 1.16 Impreso
en febrero de
2026



CONEXIONES ELECTRICAS

3. CONEXIONES DEL BRAZO DE EQUILIBRIO AUTOMATICO

a. Conecta el conector de 7 pines (D) a la toma hembra de 7 pines
(E) situada en el brazo de suspension para suministrar alimentacion al
brazo de equilibrado automatico (ABA), tal y como se muestra en la fig. 14.

b. Tome el cable de alimentacién que tiene conectores de 2 pines en
ambos extremos y conéctelo a la entrada de 2 pines (F) situada en el
brazo de autoequilibrio (ABA); a continuacidn, conecte el otro extremo
del cable al pynto marcado ( ) en el brazo de autoequilibrio (ABA) para
encender eél:ana ABA.

MAGNA

: . 5
Residuos que deben eliminarse por separado g QWER MAX 200 W

4. DETALLES DE LA ETIQUETA Fig. 14

1. Nombre del dispositivo

2. N.2de modelo 1

3. N.e de serie (T TMAGNA SURGICAL MICROSCOPE ERERHE)
4. Tensién de entrada 2 ]

5. Frecuencia 3 —:@f-\;'iﬁﬁﬁ}(xxx

6. Carga maxima 4 ——oLTS:100-240~

7 [ owes i GTIN BAR CODE

o "LABO AMERICA, INC.
Aparato eléctrico 920 Auburn Court

Fremont, CA 94538.

al

MD

8. Fabricante 8 —1 UNITED STATES OF AMERIC
. +15104451257
9. Marca comercial de la empresa SALES@LABOAMERICAZGM Replace Fuse : F 4.0 AL 250 V
. WWW.laboamerica.co 51}9000'002 Label Rewé‘qu E
10. N.2 de control de la etiqueta - TQTALMASS -
11. capacidad del fusible 7 / AN
12. Documento adjunto 10 u
Debe consultarse
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14.3 DIAGRAMA DE CODIFICACION DEL CABLEADO

MAGNA

ONJOFF
Switch

Inlet Socket

1 Fi - - i I:
e wres + e
?ﬁ: : Maing LiD Conn, :.'hvu Cann.
Marm LED 2 —
3 £
Fuente de
4 = alimentacion LA
5 Cam
E L r
Wire Marking No. | Power Supply Marking | Description
1 FAN Main LED Fan 'Wire
2 KNOB Potentiometer Wire
3 W Limit Switch Wire
4 DLED Dual LED Wire
5 CAM Camera Wire
[ MOT Mator Wire
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14.4 ELEMENTOS DE CONTROL

1. INTERRUPTOR DE ENCENDIDO/APAGADO

El interruptor de encendido/apagado (A) se encuentra en la parte trasera del
brazo giratorio. En la posicién de encendido, se ilumina un LED verde (B) y el
ventilador de refrigeracion comienza a funcionar, tal y como se muestra en la
fig. 15.

Ajuste el mando de control de intensidad (C) al nivel minimo antes de encender el
sistema, tal y como se muestra en la fig. 15.

Para prolongar la vida util del LED, apague el instrumento cuando no se utilice el
microscopio.

2. MANDO DE CONTROL DE INTENSIDAD LUMINOSA

El mando de control de intensidad de luz (D) se encuentra en la parte delantera del
brazo de equilibrado automatico (ARM). El brillo del campo de visién se puede
ajustar segun se desee utilizando el mando de control de intensidad, tal y como se
muestra en la fig. 15(a).

3. MANDOS DEL BRAZO DE EQUILIBRIO AUTOMATICO (ABA)

a. La articulacion del brazo de equilibrio automatico (ABA) se puede manejar
mediante dos botones de liberacion del embrague situados en el lado
izquierdo (E) y en el lado derecho (F) del brazo portador, tal y como se
muestra en la fig. 16.

b. Al mantener pulsado el botén de desembrague, se puede articular el brazo
de equilibrado automatico (ABA) en cualquiera de las posiciones deseadas.
Al soltar el boton de desembrague, se bloquea el brazo de equilibrado
automatico en la posicidén deseada.

4, MANDO DE CAMBIO DE FILTRO

Véase la fig. 16(a)
La palanca de cambio de filtro se encuentra en la parte trasera de la carcasa del
Magnichanger. Utilice la palanca H para cambiar la posicidn del filtro.

MAGNA

Fig. 15(a)

=
-~

Fig. 16

Fig. 16(a)
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MAGNA

ELEMENTOS DE CONTROL

4. MANDOS DE BLOQUEO

a. Mando de bloqueo del brazo giratorio
Este pomo, indicado con la letra (G), bloquea el movimiento del
brazo giratorio en la posicion deseada girandolo en el sentido de las
agujas del reloj, tal y como se muestra
en la fig. 17.

b. Mando de bloqueo del brazo de suspension
Este mando, indicado con la letra (H), bloquea el movimiento del
brazo de suspensién en la posicién deseada girandolo en sentido
horario, tal y como se muestra en la fig. 17.

C. Mando de bloqueo del movimiento ascendente/descendente de la

suspension

Este mando, indicado con la letra (1), bloquea el movimiento hacia arriba
o hacia abajo del brazo de suspensidn a la altura deseada girdndolo en el Fig. 17
sentido de las agujas del reloj

tal y como se muestra en la fig. 17.

d. Mando de bloqueo del soporte del brazo de autoequilibrio (ABA)
Este mando, indicado con la letra (J), bloquea la rotacién del brazo
de equilibrio automatico (ABA) en la posicién deseada girandolo
en sentido horario, tal y como se muestra en la fig. 17.

5. FRENOS

Bloquea el soporte para evitar movimientos indeseados presionando
hacia abajo los cuatro frenos (K) situados en las ruedas giratorias y
levantalos para liberarlos, tal y como se muestra en la fig. 18.

Fig. 18

6. CARACTERISTICAS DEL LED

LED blanco de un solo chip con mas de 2250 limenes blancos.

Chip monolitico de gran tamafio con un drea de emisién uniforme de 9
mm. Mantenimiento del flujo luminoso superior al 70 % tras 60 000
horas. LED de corriente controlada con una corriente de alimentacién
variable de menos de 1 A hasta 13,5 A.

Respetuoso con el medio ambiente y conforme

a la normativa ROHS. El espectro tipico es de

400 a 700 nm.

42

6129000-795 Magna N.2 1.16 Impreso

en febrero de
2026



MAGNA

15. USO DEL MICROSCOPIO

A ADVERTENCIA: EL INSTRUMENTO@ NO ES SEGURO PARA ENTORNOS DE RESONANCIA MAGNETICA.

A PRECAUCION:

Tras la instalacidn, el sistema ABA puede parecer que se atasca debido a un

inactividad durante el transporte o el almacenamiento. Este ligero bloqueo temporal puede
debido a las propiedades del material de frenado del sistema ABA.

Para solucionar esta situacion, encienda el microscopio, pulse el botén con una
mano y empuje el sistema ABA con la otra para eliminar este bloqueo de aire
temporal. Repita este proceso entre 7 y 8 veces; el sistema ABA

empezara a funcionar con normalidad.

CONFIGURACION DEL MICROSCOPIO:

a. Para garantizar la estabilidad del microscopio, bloquee los cuatro frenos
de las ruedas giratorias de la base.

b. Optimice la posicion del brazo de equilibrado automético (ABA)
utilizando los movimientos del embrague indicados como (A) y (A.1) para
obtener el campo de visién adecuado, tal y como se muestra en la fig.
19.

C. La distancia de trabajo deseada se puede obtener girando el anillo
indicado como (B) en la lente del objetivo variable. El enfoque fino se
puede realizar con el mismo anillo, tal y como se muestra en la fig. 19. Fig. 19

d. Tras enfocar, bloquee los movimientos del brazo giratorio, del brazo de
suspensién y del brazo ABA mediante los mandos de bloqueo indicados
como (C) en la fig. 19.

e. Ajuste la distancia interpupilar (IPD) de los oculares mediante el mando

de ajuste de la IPD indicado como (D) en la figura 19.

f. La iluminacidn se controla mediante el mando de control de intensidad
indicado como (E). Girelo en sentido horario o antihorario para alcanzar
el nivel de iluminacién deseado, tal y como se muestra en la fig. 19.

AJUSTE DEL AUMENTO:

a. Utilice los mandos (F) de la fig. 20 que se encuentran en el
Magnichanger para seleccionar el nivel de aumento deseado.

b. Girelas en sentido horario para aumentar y en sentido antihorario para
disminuir el nivel de aumento.
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USO DEL MICROSCOPIO

CONVERSION DEL ZOOM CONTINUO A LA AMPLIACION
POR PASOS:

a. Véase la fig. 20. Al pulsar el botén rojo (G) situado junto al
indicador de aumento, se seleccionaran los 8 niveles de aumento. Al
pulsar el mismo botdn rojo desde el lado opuesto, se seleccionard el
aumento mediante zoom continuo.

b. Gire el anillo de enfoque fino indicado como (A) en la fig. 21 para
lograr un enfoque preciso.

C. Véase la fig. 19. Utilice los botones de embrague indicados como
(A) en el mango izquierdo y (A.1) en el mango derecho para centrar
el drea de interés en el campo de vision.

Configuracion principal del microscopio:
Magna incluye los accesorios de serie que se indican a continuacion:

a. Objetivo variable NuVar, distancia focal de 300-400 mm
(estandar).

Tubo binocular ergonémico inclinable de 0° a 210°.
DBS:i (divisor de haz doble inclinado).

Diafragma de doble iris.

Rotoplate (angulo de rotacion de 0° a 20°).

"m0 a0 o

Adaptador y montura para cdmaras DSLR de Canon, Nikon y Sony.

Las configuraciones estandar incluyen oculares con un factor de
aumento de 10x (los oculares de 12,5x son dpticos).

Fig. 21
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16. USO DE LOS ACCESORIOS

Modelo: Magna

MAGNA

PLACA PRINCIPAL
6129004-051

YEIZ %

RETICULO RETICULO
]
] [+ ]
-]
® BRAZO DEL SOPORTE DE TECHO OCULAR DE 10X OCULAR DE 12,5X
MONITOR 6129001~ 6129001-841 6129010
876 |
SOPORTE DE OPORTE DE TECHO
PARED 6129002 6129001-801
808

6129012

BRAZO PARA

MONITOR 6129004-
810

CCONJUNTO DE BRAZO PARA
MONTAJE EN PARED Y

CABEZAL ERGONOMICO INCLINABLE (0~
210
TECHO 6129001-804

5121[15

PLACA
GIRATORIA
6134115-801

ADAPTADOR PARA
CAMARAS

DSLR 6134131

—
DBS|
6134160

CONJUNTO DE BRAZO PARA MONTAJE
EN SUELO 6129000-850

ACOPLAMIENTO CCD
6134110

-
DOBLE IRIS
6214051
T
—
oo
FILTRO LASER
=~
MICROSCOPIO CON CONJUNTO DE BRAZO ABA
612¢
BRAZO
MONITOR 6129000~
877

I

=

NUVAR CMO
6129000-824

PROTECTOR DE LENTE
6129000-875

CONJUNTO DI

SOPORTE 6129000
813

Fig. 22
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MAGNA

USO DE LOS ACCESORIOS

1. Rotoplate: Rotoplate evita tener que estirar el cuello, lo que permite observar cdmodamente las zonas de dificil acceso de la
boca desde la posicion sentada, en las posiciones de las 9y las 3 en punto.

2. DBSi (divisor de haz doble inclinado): un divisor de haz divide la luz en dos haces, que pueden tener una proporcién de 50:50 u
80:20. En el caso de una proporcidn de 80:20, el 80 % de la luz se dirige al cabezal de observaciény el 20 % a los accesorios de
la cdmara.

3. Accesorio de doble iris: Un accesorio de diafragma ajustable instalado entre el Magnichanger y el cabezal de observacién o el
DBSi. Reduce la luz entrante y aumenta la profundidad de campo, lo que resulta muy util para la obtencién de imagenes
fotograficas.

Los siguientes adaptadores se pueden acoplar al DBSi (divisor de haz doble inclinado) segun las necesidades del usuario.
Adaptador para cdmaras DSLR de Nikon, Canon y Sony.

a
b. Adaptador para cdmara CCD de Mintron.
C. Adaptador para Sony Handycam.

d

Asistoscopio para la visualizacién por parte del asistente.

Fije el accesorio al lado izquierdo o derecho del divisor de haz.
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17. CORTE TERMICO

MAGNA

El instrumento esta disefiado con medidas de seguridad. Los ventiladores de la caja eléctrica proporcionan una circulacion de aire
libre y forzada para refrigerar los componentes electrénicos. El instrumento también incluye un mecanismo de seguridad
integrado denominado «corte térmico automatico». Este mecanismo se activa mediante termistores cuando la temperatura del
LED supera los 80 °C. En ese momento, el sensor termistor se activa y opone resistencia al flujo de corriente en el circuito. Esto
provoca que la luz del LED parpadee como indicador de una temperatura elevada del LED. Deje que el LED se enfrie antes de
volver a encenderlo.

18. AJUSTE DE TENSION

Si se afaden accesorios opcionales al microscopio, es necesario ajustar la
tension del brazo de suspension para compensar el peso adicional.

1.

2.

Ajuste de la tension para el soporte de suelo

Véase la fig. 23. Utilice una llave Allen de 8 mm en el tornillo (A).
Girela en el sentido de las agujas del reloj para aumentar la tensién
segun se desee. Girela en sentido contrario a las agujas del reloj
para disminuir la tensidn segun se desee.

Ajuste de la tensidn para el soporte de

techo o pared

Consulte la fig. 24. Utilice una llave de boca de 8 mm (LK-008 BS) con
mango largo, suministrada con el microscopio, en el tornillo (B).
Girela en el sentido de las agujas del reloj para aumentar la tension
segun desee. Girela en sentido contrario a las agujas del reloj para
disminuir la tensién segun desee.

MAGNA

Fig. 24
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MAGNA

19. TRANSPORTE Y ALMACENAMIENTO DEL INSTRUMENTO

Pliega el sistema tal y como se T"TT
muestra antes de trasladarlo y | |
durante su almacenamiento

TRANSPORTE DEL SOPORTE

1. Apaga el aparato con el interruptor de encendido.
2. Desconecta el cable de alimentacién.

3. Retire el cable de video de los médulos de video (por ejemplo, monitor de video, monitor USB) y de la unidad de control de la
camara.

4. Suelte los frenos.

5. Tenga cuidado al atravesar puertas para evitar cualquier tipo de colisién. No desplace el equipo por escalones o cables, ya que el
soporte podria volcarse. Tenga mucho cuidado al desplazar el equipo por pendientes. No aparque el equipo en una pendiente.
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MAGNA

20. CUIDADO Y MANTENIMIENTO

Este instrumento es un producto tecnoldgico de alta calidad y no requiere ningin mantenimiento periddico especial si se maneja con
cuidado. No obstante, para garantizar un rendimiento 6ptimo y un funcionamiento seguro del instrumento, es necesario comprobar
periédicamente su buen funcionamiento segun la tabla que figura a continuacion. Recomendamos que esta comprobacidon la realice
nuestro representante de servicio técnico como parte de las tareas de mantenimiento habitual. Si se produce una averia que no pueda
solucionar utilizando la tabla de resolucién de problemas, coloque un cartel en el instrumento indicando que esta fuera de servicio y
pongase en contacto con nuestro representante de servicio técnico para solicitar piezas de recambio, el esquema eléctrico, etc.

Mantenimiento y revision del microscopio quirurgico

Microscope: - Cwner: - Month: - Year:-
Date of Purchase:

E

1)2)3[4[5(6/7 |8

=]

10 (10 {22 )13 [14 [ 15 |16 {17 |18 |19 |20 |21 (22 |23 |24 |25 )26 |27 |28 [29 |30 )31

DAILY
AFTER LISE

Wipe of any oily
marks(Tinger prints
from eye plece &
CMO other Optical
parts with lens paper

Turn off Microscope

Replace Dust Cover

Each Month

Clean microscope
body with water
maistensa tissue

Use lens cleaning fluid
on lens tissue to wipe
lenses

femove Fibre Optical
Cable and dean

6 monthly

service Inspection

Smooth Function of
Locking Knobs

Smooth Functioning of
Torque Adjustment
Mechanism on
Suspension Arm

Rotary Mation of
Carrier

INITIALS
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MAGNA

CUIDADO Y MANTENIMIENTO

INSTRUCCIONES DE CUIDADO

1. Mantenga los accesorios alejados del polvo cuando no los utilice; por ejemplo, protéjalos con una funda antipolvo.
2. Elimine el polvo con un soplador neumatico de goma y un cepillo suave.

3. Proteja su microscopio de la humedad, los humos, los acidos y los productos cosméticos. No guarde productos quimicos
cerca del instrumento.

4. Protéjalo de una manipulacién inadecuada. Nunca instale otros dispositivos ni desenrosque el sistema dptico ni las piezas
mecanicas, a menos que se indique expresamente en este manual.

Proteja el microscopio del aceite y la grasa. Nunca engrase ni lubrique las superficies de guia ni las piezas mecanicas.
Elimine la suciedad mas gruesa con un pafio desechable humedecido.

5

6.

7. Utilice los desinfectantes indicados en la seccién 21 (limpieza y desinfeccién) de esta guia de usuario.

8. Utilice pafios especiales para la limpieza de épticas y alcohol puro para limpiar las lentes y los oculares.
9

Limpia los componentes dpticos con un pafio que no suelte pelusa. Empapa el pafio con un poco de metanol o limpiacristales.
No utilices etanol ni alcohol etilico.

10. Los recubrimientos LABOMED Makx Lite son resistentes a los hongos. Si se limpia tal y como se ha descrito anteriormente,
los recubrimientos no sufrirdn dafios.

11. sila limpieza y la desinfeccién se realizan tal y como se describe en la seccién 21, la limpieza o desinfeccién repetida no
tendra ningln impacto en las piezas mecanicas y dpticas. Las pinturas y los recubrimientos son resistentes y duraderos.

ENTORNO TROPICAL / HONGOS

LABOMED aplica determinadas medidas de seguridad en sus técnicas de fabricacion y materiales. Otras medidas preventivas
incluyen:

® Mantener limpias las piezas opticas.
® Utilizarlas y almacenarlas unicamente en un entorno limpio, fresco y seco.
® Mantenerlas alejadas de la humedad utilizando gel de silice y una funda protectora contra el polvo.

SEGURIDAD Y SALUD EN EL TRABAJO

® Respetar las normas de seguridad y salud en el trabajo de las personas encargadas del procesamiento de productos contaminados.

® Se deben respetar las normativas vigentes en materia de higiene hospitalaria y prevencion de infecciones durante la
preparacion, limpieza y desinfeccion de los productos.

INSTRUCCIONES PARA EL LUGAR DE TRABAJO

® Elimine la contaminacién superficial con una toalla de papel.
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MAGNA

21. LIMPIEZA Y DESINFECCION

SE RECOMIENDAN LOS SIGUIENTES DESINFECTANTES PARA LA LIMPIEZA Y DESINFECCION

1. Para la limpieza y desinfeccién de las piezas externas pintadas, con recubrimiento en polvo, anodizadas, de
plastico, serigrafiadas y de metal sin recubrimiento:

Utilice lejia doméstica normal (hipoclorito de sodio al 5 %) con una concentracidon de 5000 ppm (10 partes de agua por 1
parte de lejia).

2. Para la limpieza de superficies épticas:
Utilice alcohol isopropilico al 70 %.

PROCEDIMIENTO

® Coge un paio de muselina.
® Humedécelo hasta que esté mojado.

® Desinfecta o limpia la superficie con suavidad, sin ejercer demasiada presién con la mano, pasando el paiio de un
extremo a otro. No frotes las piezas que vayas a limpiar.

NOTA:

1. Utilice mascarilla y guantes mientras realiza la limpieza y la desinfeccién.

2. Durante la limpieza, el pafio de muselina no debe estar empapado para evitar filtraciones y la oxidacién de las piezas méviles o
expuestas.

3. Elalcohol es inflamable; su uso como desinfectante de superficies debe realizarse inicamente en espacios bien ventilados.

MAGNA

22. ESTERILIZACION EN AUTOCLAVE

Se recomienda utilizar las tapas, manguitos y empufiaduras de goma suministrados por Labomed con el siguiente programa de esterilizacion
en autoclave:

® Temperatura: 134°C
® Tiempo: 10 minutos
® |nstrumento: Autoclave estandar
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23. LISTA DE TAPAS PARA AUTOCLAVE

Tapas para autoclave

Tapas para los pomos de bloqueo del

movimiento del brazo:

1. Cubierta de pomo - N.2 de referencia
6129000-237

2. Cubierta de pomo - N.2 de referencia
6129000-237

3. Cubierta de pomo - N.2 de referencia
6129000-237

4. Cubierta de mando - N.2 de referencia
6129000-237

Pomo para el control de la iluminacién:
5. Cubierta de silicona - N.2 de pieza 6122015-
210

Mando para la distancia interpupilar (IPD):
6. Funda de silicona - N.2 de pieza 6122015-
210

Pomo para la palanca del embrague (lado

derecho):

7. Funda de silicona - N.2 de pieza 6129000-
233

Pomo para el zoom:
8. Funda de silicona - N.2 de ref. 6129000-220

Funda protectora Nuvar (kit completo):
9. N.2 de pieza 6129000-875

Funda protectora Nuvar solo con lente:
10. N.2 de pieza 6129000-876

Funda para el mando de doble iris:
11. N.2 de pieza 6214051-203
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24. REQUISITOS AMBIENTALES

MAGNA

Para el funcionamiento Temperatura

Humedad relativa

(sin condensacion) Presion
atmosférica

700 hPa............. 1060 hPa

Para el transporte y el almacenamiento Temperatura

Humedad relativa

(sin condensacién) Presiéon
atmosférica

-10°C. ........ +40 °C
30 %........... 90 %

700 hPa............ 1060 hPa

El dispositivo se somete a un procedimiento de evaluacion de la conformidad conforme al articulo 52, apartado 7, y a la
documentacién técnica segin los anexos Il y Il del Reglamento (UE) 2017/745 del Consejo. Estos dispositivos pertenecen a la
clase 1 (sin funcion de medicién y no invasivos) segun la regla 1 del anexo VIII del Reglamento MDR 2017/745. Todos los
colposcopios provistos del marcado CE indican el cumplimiento de las disposiciones legales.

25. ELIMINACION

La eliminaciéon del instrumento debe cumplir con las leyes y normativas locales aplicables.
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MAGNA

26. ESPECIFICACIONES TECNICAS

1. Soporte

2. Tubos binoculares

3. Ajuste de la distancia interpupilar

4, Oculares

5. Ajuste de dioptrias
6. Magnichanger apocromético
7. Rango de zoom

8. Objetivo

9. Fuente de luz

10. Tensién de entrada
11. potencia méxima
12. Filtros integrados

13. Movimiento vertical del brazo

14. Soporte para microscopio

15. Opciones de montaje

Soporte robusto y libre de vibraciones sobre una base en cruz con cuatro
ruedas giratorias bloqueables

Cabezal inclinable de 0 a 210°, equipado con Rotoplate, DBSi (divisor de
haz doble inclinado), diafragma de doble iris y adaptador para cdmaras
DSLR

49 -78 mm

WF  10x/18 mm con bloqueo oculares, uno  con marca de
resolucién para facilitar el ajuste didptrico

+7 mm con bloqueo de dioptrias

Zoom galileano 1:6, convertible a Magnichanger de 8 pasos
0,4 - 2,5x

Sistema NuVar con ajuste de distancia focal variable de 300

a 400 mm con enfoque fino
OPCIONAL: NuVar 200-400, distancia de trabajo, LED de

50 vatios

100-240V

200 vatios

Amarillo, verde y polarizado

+ 250 mm, funcién de ahorro de energia con apagado automatico de la luz en
posicion de reposo

ABA (brazo de equilibrio automatico) con liberacién electromagnética para un
posicionamiento facil y sin desviaciones

Soporte de suelo, montaje en pared y montaje en techo
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27. TABLA DE RESOLUCION DE PROBLEMAS

MAGNA

Problema

Posible causa

Solucién

No se enciende

El cable de alimentacion no esta enchufado

Enchufa el cable de alimentacién

El interruptor de encendido estd en la posicién
«OFF»

Ponga el interruptor de encendido
en la posicion «ON»

Fusible del instrumento defectuoso

Cambie el fusible

Cable de alimentacion defectuoso

Cambie el cable de alimentacién

Fallo en el suministro eléctrico

Pdngase en contacto con el técnico de la
empresa

Fallo del sistema electrdnico de la
suspension

Pdngase en contacto con el departamento de
servicio técnico

Iluminacion insuficiente

Nivel de brillo ajustado demasiado bajo

Ajuste el mando de control de
brillo

La guia de luz no esta correctamente
insertada en el brazo del microscopio

Inserte correctamente la guia de luz para
obtener la maxima iluminacién

Guia de luz defectuosa (iluminacion no
uniforme)

Cambie la guia de luz

La iluminacién del campo quirurgico
no funciona

La iluminacién del campo quirurgico no
funciona

Inserte la guia de luz hasta el fondo

Fallo del sistema electrénico

Ilumine el campo quirdrgico con un
iluminador alternativo y pdngase en
contacto con el servicio técnico

Apaguelo mediante el interruptor de fin de
carrera del sistema de brazo de suspension

Coloque el sistema de suspension
en la posiciéon de trabajo

Iluminacién insuficiente (continuacion)

El interruptor térmico de la carcasa de la
lampara esta sucio

Limpie el interruptor térmico con un
cepillo seco o sopléelo con aire
comprimido

Ventilador defectuoso; fallo de la electrdnica
del sistema

Pdéngase en contacto con el departamento de
servicio técnico

El movimiento ascendente y
descendente del sistema de
suspensioén es rigido

El tornillo de ajuste de la friccién del
sistema de suspension esta demasiado
apretado

Afloje el tornillo de ajuste de friccidon
del sistema de suspension segun sea
necesario
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MAGNA

TABLA DE RESOLUCION DE PROBLEMAS

Problema Posible causa Solucidn
El soporte es inestable Los frenos de las ruedas no estan Acciona los frenos
activados
No se ve ninguna imagen en el El Magnichanger no esta Gira el Magnichanger hasta que encaje
campo de visién correctamente indexado en un tope
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MAGNA

28. TABLAS DE ORIENTACION

Orientacion y declaracidon del fabricante

Emisiones electromagnéticas

Todos los equipos y sistemas

Orientacion y declaracion del fabricante: emisiones electromagnéticas

Magna esta disefiado para su uso en el entorno electromagnético que se especifica a continuacion. El cliente o usuario de
Magna debe asegurarse de que se utilice en dicho entorno.

Prueba de emisiones Conformidad Directrices sobre el entorno electromagnético
Emisiones de Grupo 1 El Magna utiliza energia de radiofrecuencia Unicamente para su
radiofrecuencia funcionamiento interno. Por lo tanto, sus emisiones de
CISPR 11 radiofrecuencia son muy bajas y es poco probable que causen
interferencias en equipos electrénicos cercanos.
Armonicos . . .
Clase A El Magna es apto para su uso en todo tipo de instalaciones, salvo las
IEC 61000-3-2 domeésticas, y en aquellas conectadas directamente a la red publica de
baja tensidn que abastece a edificios destinados a uso doméstico.
Parpadeo Cumple
IEC 61000-3-3
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MAGNA

TABLAS DE ORIENTACION (continuacién)

Orientacidn y declaracion del fabricante

Emisiones electromagnéticas
Todos los equipos y sistemas

Directrices y declaracion del fabricante: emisiones electromagnéticas

Magna esta disefiado para su uso en el entorno electromagnético que se especifica a continuacién. El cliente o usuario de
Magna debe asegurarse de que se utilice en dicho entorno.

Prueba de Prueba segun la Nivel de conformidad Orientaci6n sobre el entorno
inmunidad norma IEC 60601 electromagnético
Nivel
Descargas +2,4,8KkV por contacto +2,4,8kV por contacto Los suelos deben ser de madera, hormigdn o baldosas

electrostatic
as (ESD) IEC

61000-4-2

+2,4,8,15kV por aire

+2,4,8,15kV por aire

ceramicas. Si los suelos son sintéticos, la relaciéon R/H
debe ser de al menos el 30 %.

EFT IEC 61000-4-4

Red de CA o entrada de CC: 2
kV, frecuencia de repeticion
(PRF) de 100 kHz. Puertos de E/S
+1 kV, frecuencia de repeticion
(PRF) de 100 kHz

Red de CA o entrada de CC: +2 kV,

frecuencia de repeticion (PRF) de
100 kHz. Puertos de E/S: +1 kV,
frecuencia de repeticion (PRF) de
100 kHz

La calidad de la red eléctrica principal debe ser la de un
entorno comercial u hospitalario tipico.

Sobretensid

nlEC

61000-4-5

Red de CA, linea a
tierra+0,5; 1; 2 kV

Red de CA, linea: +0,5; 1 kV
Entrada de CC (>3 m), linea
atierra: £0,5; 1; 2 kV
Entrada de CC (>3 m), linea
alinea: £0,5; 1 kv

E/S, linea a tierra +2 kV
(solo lineas exteriores)

Red de CA, linea a tierra + 0,5; 1;
2kv

Red de CA, linea +0,5; 1 kV
Entrada de CC (>3 m), linea
atierra £0,5; 1; 2 kV

Entrada de CC (>3 m), linea a linea
40,5, 1 kV

E/S, linea a tierra +2 kV (solo lineas
exteriores)

La calidad de la red eléctrica principal debe ser la de
un entorno comercial u hospitalario tipico.

CAIDAS DE TENSION,
INTERRUPCIONES Y
CORTES, IEC 61000-4-11

Caidas de tension
(<16 A)

Interrupciones de
tension (toda la
corriente de
entrada)

Caida del 100 %, 0,5 periodos,
0°,45°,90°, 135°, 180°, 225°,
270°,315°

Caida del 100 %, 1 periodo
Caida del 30 %, 25/30
periodos

Caida del 100 %, 5 segundos

Caida del 100 %, 0,5 periodos,
0°,45°,90°, 135°, 180°, 225°,
270°,315°

Inclinacién del 100 %, 1
periodo Inclinacién del 30

%, 25/30 periodos

Caida del 100 %, 5 segundos

La calidad de la red eléctrica principal debe ser la
propia de un entorno comercial u hospitalario
tipico. Si el usuario del Prima Magna necesita que
el equipo siga funcionando durante un corte de
suministro eléctrico, se recomienda que el Prima
Magna se alimente mediante un sistema de
alimentacidn ininterrumpida o una bateria.
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MAGNA

Frecuencia de red:
50/60 Hz. Campo
magnético: IEC 61000-4-
8

30A/m

30A/m

El campo magnético de frecuencia de red debe ser
el propio de un entorno comercial u hospitalario
tipico.
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TABLAS DE ORIENTACION

MAGNA

Orientacion y declaracion del fabricante

Inmunidad electromagnética
Equipos y sistemas que NO son de soporte vital

Directrices y declaracion del fabricante: inmunidad electromagnética

Magna esta diseflado para su uso en el entorno electromagnético que se especifica a continuacion. El cliente o usuario de

Magna debe asegurarse de que se utilice en dicho entorno.

Prueba de Nivel de ensayo segun Conformidad Entorno electromagnético
inmunidad la norma IEC 60601 Nivel Orientacién
RF . .
conF:jourccién IEC 3V c?n_G VISM; uso 3V c?n'6 VISM; uso Los equipos de comunicaciones de RF portétiles
61000-4-6 doméstico: 6V de doméstico: 6V de y moviles no deben utilizarse a una distancia

Red eléctrica de CA

radioaficionado, 80 %
de modulacion de
amplitud (AM) a 1 kHz

o frecuencia de riesgo
do 15N IkH7 2 QN NMH>

radioaficionado, 80 %
de modulacion de
amplitud (AM) a 1
kHz o frecuencia de
riacan da 150 L7 o

RF radiada IEC

3 V/m, uso doméstico:

3V/m, hogar: 10

menor de la recomendada —calculada a partir
de la ecuacidon aplicable a la frecuencia del
transmisor— de cualquier parte del Magna,
incluidos los cables.

61000-4-3 10 V/m, 80 % de V/m, 80 % de - . 2
oduladidn de modulacién de Distancia de separacion recomendada:
amplitud (AM) a 1 kHz | amplitud (AM) a 1 d= (3,5/v1)’(raiz cuadradade P)d =
Carcasa o frecuencia de riesgo | H20 frecuencia de (3,5/E1) (raiz cuadrada de P)
de 80 MHa 2 2700 riesgo De 80 a 800 MHz: d
MHz 80 MHz - = (7/E1)(vP); de 800
2700 MHz MHz a 2,7 GHz

Donde P es la potencia de salida maxima nominal del
transmisor en vatios (W), segun el fabricante del
transmisor, y d es la distancia de separacion recomendada
en metros (m).

Las intensidades de campo procedentes de
transmisores de RF fijos, determinadas mediante un
estudio electromagnético del emplazamiento, deben
ser inferiores a los niveles de cumplimiento en cada
rango de frecuencias.

Pueden producirse interferencias en las proximidades de
los equipos marcados con el siguiente simbolo.
((fi?))

Nota 1: En el rango de 80 MHz a 800 MHz, se aplica el rango de frecuencias mas alto.

Nota 2: Es posible que estas directrices no se apliquen en todas las situaciones. La propagacion electromagnética se ve afectada por la absorcidon y la reflexidon
de estructuras, objetos y personas.

*Las intensidades de campo procedentes de transmisores fijos, tales como estaciones base para teléfonos moviles (celulares/sin cable) y radios moviles terrestres,
radioaficionados, emisiones de radio en AM y FM, y emisiones de television, no pueden predecirse tedricamente con precision. Para evaluar el entorno
electromagnético debido a transmisores de RF fijos, debe considerarse la realizaciéon de un estudio electromagnético del emplazamiento. Se debe observar la
intensidad de campo medida en la ubicacién en la que se encuentre el equipo ME o el sistema ME para verificar su funcionamiento normal. Si se observa un
rendimiento anémalo, pueden ser necesarias medidas adicionales, como reorientar o reubicar el equipo ME o el sistema ME.

*En el rango de frecuencias de 150 kHz a 80 MHz, las intensidades de campo deben ser inferiores a [V1] V/m.
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TABLAS DE 0R|ENTAC|6N (continuacion)

MAGNA

Distancia de separacién recomendada entre los equipos de comunicaciones de RF portatiles y moviles y el Magna para
equipos y sistemas ME que no sean de soporte vital.

Orientacion y declaracidn del fabricante: inmunidad electromagnética

Distancia de separacion recomendada entre los equipos de comunicaciones de radiofrecuencia portatiles y méviles
y el Magna

El Magna esta disefiado para su uso en entornos electromagnéticos en los que se controlan las perturbaciones de
radiofrecuencia (RF) radiadas. El cliente o usuario del Magna puede ayudar a prevenir las interferencias electromagnéticas
manteniendo una distancia minima entre los equipos de comunicaciones de RF portdtiles y moéviles (transmisores) y el
Magna, tal y como se recomienda a continuacién, en funcién de la potencia de salida maxima del

equipo de comunicaciones.

Potencia maxima de salida
del transmisor (W)

Distancia (m) De

Distancia (m) De 80 a 800

Distancia (m) de 800 MHz

150 kHz a 80 MHz MHz d=(3,5/E1)(VP) a 2,5 GHz: d = (7/E1)(VP)
d=(3,5/v1)(Sqrt P)
0,01 0,1166 0,1166 0,2333
01 0,3689 0,3689 0,7378
1 1,1666 1,1666 2,3333
10 3,6893 3,6893 7,3786
100 11,6666 11,6666 23,3333

Para los transmisores con una potencia de salida maxima no indicada anteriormente, la distancia de separacién recomendada (d) en

metros (m) puede estimarse utilizando la ecuacion aplicable a la frecuencia del transmisor, donde P es la potencia de salida maxima
del transmisor en vatios (W) segun el fabricante del transmisor.

Nota 1: A 80 MHz, se aplica la distancia de separacién correspondiente al rango de frecuencias mas alto.

Nota 2: Es posible que estas directrices no sean aplicables en todas las situaciones. La propagaciéon electromagnética se ve
afectada por la absorcidn y la reflexidon de estructuras, objetos y personas.
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MAGNA

29. DIMENSIONES Y PESO

Montaje en techo Montaje en pared

-E\j@o[lo%/g'-

Soporte de
suelo
Configuraciones Peso
Magna con soporte de pared
a. Soporte de pared 12 kg
b. Eje 07 kg
c. Brazo Magna largo/corto 20 kg/15 kg
d. Soporte Magna 12 kg

Magna con soporte de techo

a. Soporte de techo normal (véase la pagina 12) 30kg
b. Soporte de techo de alta resistencia (véase la 55 kg
pagina 12)

c. Brazo Magna largo 20 kg
d. Soporte Magna 12 kg

Magna con soporte de suelo

a. Base en cruz (parte superior) 48 kg
b. Base en cruz (parte inferior) 48 kg
c. Columna 12 kg
d. Brazo Magna corto 15 kg
e. Soporte Magna 12 kg
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30. GLOSARIO

Compensacién de la
ametropia en la distancia de

trabajo

Temperatura de color

Diametro del campo de
vision

Filtro verde

Intensidad de iluminacién

LED

Ocular

Trayectoria del haz
convergente

Balance de blancos

Camara réflex

digital Cdmara CCD

Céamara CMOS DBS

Rotoplate

Diafragma de doble iris IPD

MAGNA

Compensacion de la miopia o la hipermetropia. Esto se puede realizar para cada ojo
utilizando los dos oculares individuales (rango: de +7 a -7 dioptrias).

Distancia desde el objetivo principal comin (COM) hasta el objeto o area de interés.

Se refiere a la caracteristica cromatica de una fuente de luz. Mediante la temperatura de
color, se puede ajustar el color de una fuente de luz para que sea calida o fria en relacién
con el color de la luz natural. La unidad de medida de la temperatura de color es el kelvin

(K).

Area visible de un objeto que se puede observar a través del microscopio. Cuanto mayor sea
el nivel de aumento, menor sera el campo de vision, y viceversa.

Filtro de color que oscurece la luz roja y azul y aclara la luz verde. Esto mejora el contraste
de las imagenes con tonos rojos, lo que mejora la visibilidad de los vasos sanguineos.

Especifica el flujo luminoso que incide desde una fuente de luz sobre una zona
determinada. La unidad de medida de la intensidad de iluminacion es el lux (Lx).

Diodo emisor de luz. Dispositivo electrénico semiconductor que emite luz cuando le atraviesa
una corriente eléctrica.

Los tubos dpticos a través de los cuales se puede observar la imagen ampliada producida por
el microscopio.

Los dos haces de luz para el ojo derecho y el izquierdo convergen en un punto situado a una
distancia del objetivo principal comin (CMO). Esta distancia es igual a la distancia de trabajo.

El balance de blancos se utiliza para calibrar la cdmara segun la temperatura de color de la luz
del lugar.

Cédmara «Digital Single Lens Reflex» (réflex digital de objetivo Unico) con un sensor de imagen digital.

Camara CCD (dispositivo de acoplamiento de carga) con una tecnologia que permite
almacenar una carga y trasladarla fuera del fotosensor de forma organizada.

Cédmara (semiconductor de éxido metalico complementario) en la que el sensor de imagen es
un chip de silicio que captura y lee la luz.

(Divisor de haz doble) divide el haz de luz en dos direcciones (una hacia el ojo y otra hacia el puerto
lateral) para que el usuario pueda ver y, al mismo tiempo, realizar fotografias, grabaciones de
video o coobservacion. La proporcién de distribucion de la luz es del 70 % para los ojos y del 30 %
para los puertos laterales, destinados a la fotografia, la videografia y la coobservacion.

La Rotoplate reduce la necesidad de estirar el cuello, lo que permite ver comodamente las
zonas de dificil acceso de la boca desde las posiciones de asiento de las 9y las 3 en punto.

El kit de diafragma de doble iris permite una mayor profundidad de campo, lo que
resulta especialmente util para la fotografia.

Distancia interpupilar
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31. GARANTIA

LABOMED garantiza este producto contra defectos de material y fabricacidon en condiciones de uso normal durante un periodo de un
afio a partir de la fecha de la factura al comprador original. (Un distribuidor autorizado no se considerara el comprador original). En
virtud de esta garantia, la obligacién de LABOMED es reparar o sustituir la pieza o el producto defectuoso, a discrecién de LABOMED.

Esta garantia se aplica a productos nuevos y no se aplica a productos que hayan sido manipulados, alterados de cualquier forma,
utilizados indebidamente, dafiados por accidente o negligencia, o a los que se les haya eliminado, alterado o borrado el numero de
serie. Tampoco se aplicard esta garantia a un producto instalado o utilizado de forma que no se ajuste al manual de instrucciones
correspondiente de LABOMED, ni a un producto que haya sido vendido, sometido a mantenimiento, instalado o reparado por alguien
que no sea una fabrica de LABOMED o un distribuidor autorizado de LABOMED.

Todas las reclamaciones en virtud de esta garantia deberan presentarse por escrito y dirigirse a la fabrica de LABOMED o a su
distribuidor autorizado para este dispositivo que haya realizado la venta original, y deberan ir acompafiadas de una copia de la factura
del comprador.

La presente garantia sustituye a cualquier otra garantia, ya sea implicita o expresa. Por la presente se excluyen todas las garantias
implicitas de comerciabilidad o idoneidad para un uso concreto. Ningun representante ni ninguna otra persona esta autorizado a asumir
ninguna otra obligacion en relacién con un producto LABOMED. LABOMED no se hace responsable de ningun dafio especial, incidental o
consecuente derivado de negligencia, incumplimiento de la garantia, responsabilidad objetiva o cualquier otro dafio resultante de o
relacionado con el disefio, la fabricacion, la venta, el uso o la manipulacidn del producto.

MODIFICACIONES DEL PRODUCTO

LABOMED se reserva el derecho a realizar cambios en el disefio, asi como a introducir adiciones o mejoras en sus productos, sin
obligacidn alguna de incorporarlas a los productos fabricados anteriormente.

RECLAMACIONES POR FALTAS DE PRODUCTO

Ponemos el maximo cuidado en la seleccién, comprobacion, reverificacién y embalaje para eliminar cualquier posibilidad de error. Si se
detecta alguin error en el envio:

1. Revisa cuidadosamente el material de embalaje para asegurarte de que no se haya pasado por alto nada inadvertidamente al
desembalar la unidad.

2. Llame al distribuidor al que compré el producto e informe de la falta de material. Los materiales se embalan en fabrica y no deberia
faltar ninguno si la caja no se ha abierto nunca.

3. Lasreclamaciones deben presentarse en un plazo de 30 dias a partir de la fecha de compra.
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GARANTiA (continuacion)

RECLAMACIONES POR DANOS DURANTE EL TRANSPORTE

Nuestra responsabilidad en el envio cesa en el momento de la entrega segura y en buen estado a la empresa de transporte. Las
reclamaciones por pérdida o dafios durante el transporte deben presentarse sin demora y directamente a la empresa de
transporte.

Si, en el momento de la entrega, el exterior de la caja de embalaje muestra signos de manipulaciéon brusca o dafos, se debe
solicitar al agente de la empresa de transporte que anote «Recibido en mal estado» en el albardn de entrega. Si, en las 48 horas
siguientes a la entrega, se detectan dafos ocultos al desembalar el envio y no hay signos externos evidentes de manipulacién
brusca, se debe solicitar a la empresa de transporte que redacte un informe de «estado defectuoso». Este procedimiento es
necesario para que el distribuidor conserve el derecho a reclamar una indemnizacién al transportista.
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Exencién de responsabilidad para instalaciones en paredes y/o techos:

Al firmar a continuacidn, el comprador confirma que la instalacidén correcta y segura de las

placas de montaje y los accesorios del microscopio o microscopios LABOMED Magna adquiridos es responsabilidad
exclusiva del comprador y del contratista designado, y que se cumplirdn las normas de construccion aplicables y las
buenas practicas. Labo America, Inc. y todas sus filiales quedaran exentas de responsabilidad y no asumiran ninguna
responsabilidad por los dafios y/o lesiones causados por una instalacion y fijacion inadecuadas de las

placas de montaje y los accesorios instalados de forma inadecuada.

Nombre y direccién del comprador:

Ubicacion del proyecto (si difiere de la anterior):

Nombre y datos del contratista o empresa con licencia (direccidn, n.2 de licencia, nimero de teléfono):

Firma del cliente: Firma del contratista:

Fecha: Fecha:

Labo America, Inc.

920 Auburn Court
Fremont, CA 94538, EE. UU.

Fax: 510-445-1317
Global:sales@laboamerica.com
www.laboamerica.com
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